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MOTTO 

 

“Segala perkara dapat kutanggung di dalam Dia yang memberiku kekuatan.” 

Filipi 4:13 

 

“Hati yang gembira adalah obat yang manjur, tetapi semangat yang patah 

mengeringkan tulang.” 

Amsal 17:22 

 

"Allah tidak membebani seseorang melainkan sesuai dengan kesanggupannya." 

Al-Baqarah ayat 286 

 

"Dan katakanlah, 'Bekerjalah kamu, maka Allah akan melihat pekerjaanmu, 

begitu pula Rasul-Nya dan orang-orang mukmin.” 

At-Taubah ayat 105 

 

“Mekarlah dengan indah, walaupun nanti ternyata layu. Kamu tetap bunga.” 

Rangga Raja – 3726 Mdpl 

 

“The Heart of Engineering Is Not Calculation, But It Is Problem Solving” 

Ir. Prasanti Widyasih Sarli, S.T., M.T., Ph.D. 
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